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PROJEKT CZASOWEJ ORGANIZACIJI RUCHU

Temat:
Przebudowa drogi powiatowej nr 1544K Chetmiec - Naszacowice w km 2+420 - 2+984,90
polegajaca na budowie chodnika w m. Swiniarsko"

Inwestor:
Powiat Nowosgdecki - Powiatowy Zarzad Drég w Nowym Saczu
z siedzibg ul. Wisniowieckiego 136, 33-300 Nowy S3

ZAWARTOSC:

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. 2003 nr 177
poz. 1729)

1. Wymaganie opinie

2. Opis techniczny

3. Plan orientacyjny z zaznaczeniem miejsca bedgcego przedmiotem projektu

4. Plan sytuacyjny z zaznaczeniem istniejgcych i projektowanych lokalizacji znakéw drogowych

Projektant Podpis

mgr inz. Kamil Haraf
upr. budowlane do kierowania robotami budowlanymi bez ograniczen
w spec. drogowej nr ewid. MAP/0016/0WOD/14
upr. budowlane do projektowania w spec. inzynieryjnej drogowej bez
ograniczen nr ewid. MAP/00285/POOD/14




KOMENDA MIEJSKA POLICJI
W NOWYM SACZU

Wydzial Ruchu Drogowego

<ul. Artura Grottgera 50 - 33-300 Nowy Sacz - tel. 47 833-42-61 - fax 47 833-42.63 -
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INFRAROAD Sp. z 0.0.
ul. Browarna 33/12
33-300 Nowy Sacz

OPINIA
KOMENDANTA MIEJSKIEGO POLICII

w Nowym Saczu

Na podstawie art. 10 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 roku - Prawo o ruchu drogowym
{Dz.U. z 2023 roku poz. 1047 ze zm.) w zwigzku z § 7 ust. 2 pkt 2 lub 3 Rozporzgdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkdw zarzadzania ruchem
na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z dnia 14 kwietnia 2017 roku
poz. 784 tekst jednolity).

NIE WNOSZE UWAG

do projektu docelowej zmiany organizacji ruchu dla zadania pn.: ,Przebudowa drogi powiatowe]
nr 1544K Chelmiec — Naszacowice w km 2+420 — km 2+984,90 polegajgca na budowie chodnika
w miejscowosci Swiniarsko”,

Z-up.
Komendanta Miejskiego Policji
w Nowym Sgczu
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ZAKLAD GOSPODARKI KOMUNALNEJ
I MIESZKANIOWEJ W CHELMCU

ZGKiM.74.23.2025 Chelmiec, dnia 5 czerwca 2025 1.

JSPODARKI
“SZKANIOWE
495 CHELMIEG

2 . 13 54802 27283158
dANTH2163

INFRAROAD Sp.z 0.0.

ul Browarna 33/12
33-300 Nowy S3cz

W odpowiedzi na wniosek z dnia 28 maja 2025 r. (data wplywu do tut. Urzedu
28 maja 2025 r) w sprawie uzgodnienia projektu zmiany czasowej organizacji ruchu,
w zwiazku z realizacjg inwestycji pn. ,,Przebudowa drogi powiatowe]j nr 1544K Chelmiec -
Naszacowice w km 2+420 — 2+984,9 polegajaca na budowie chodnika w m. Swiniarsko”,
Zaklad Gospodarki Komunalnej i Mieszkaniowej w Chelmcu informuje, iz uzgadnia projekt
bez uwag.

zup. DYREKTORA
Zakladu Gospo omunalnej

I Miesziani j elmcu
mgrini Iwona Skrzypiec

Otrzymuijg:
1. Adresat,
2.aa

Sporzadzila: Iwena Skrzypiec
Zaklad Gospodarki Komunalnej i Mieszkaniowej w Chelmcu
ul. Papieska 2, 33-395 Chelmiec
tel. 18 548 02 27 fax 18 548 02 43

v, chelmiec,pl e-mail: zakimfchelwiec.pl




OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania:
° Zlecenie Inwestora.

. Uzgodnienia projektu budowlanego z Inwestorem oraz zarzadcg drogi

. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. 2024 poz. 1251)

. Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31
lipca 2002 r. w sprawie znakdéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. 2019 poz. 2310);

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzagdzaniem
(Dz.U. 2017 poz.784);

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakdéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2019 poz. 2311)

° Wizja lokalna w terenie z inwentaryzacjg istniejgcego oznakowania pionowego i poziomego.

2. Zakres opracowania
Opracowanie zawiera projekt czasowej zmiany organizacji ruchu wraz ze sposobem
zabezpieczeniem robdt dla zadania ,,Przebudowa drogi powiatowej nr 1544K Chetmiec - Naszacowice w
km 2+420 - 2+984,90 polegajaca na budowie chodnika w m. Swiniarsko"

3. Termin zmiany organizacji ruchu
Planowany termin wprowadzenia czasowej zmiany organizacji ruchu: do 30.09.2026 r. Inwestor

jest zobowigzany do pisemnego zgtoszenia Zarzgdcy Drogi oraz Komendy Miejskiej Policji z
wyprzedzeniem min. 7 dni o planowanym i rzeczywistym terminie wprowadzenia niniejszej zmiany
organizacji ruchu.

4. Opis stanu istniejgcego oraz warunkow ruchu
Inwestycja zlokalizowana jest na dziatkach potozonych s3 w m. Swiniarsko. W stanie istniejagcym

droga o nawierzchni bitumicznej o szerokosci zmiennej 7,00-7,50m. Droga wyposazona jest w
prawostronne pobocze o zmiennej szerokosci oraz chodnik lewostronny. Teren zabudowany.

Istniejgce w terenie oznakowanie pionowe przedstawiono na zatgczonych rysunkach w kolorze
szarym.

5. Opis wystepujgcych zagrozen i utrudnien
Przebudowa drogi powiatowej polega¢ bedzie na wykonaniu chodnikéw oraz budowie

odwodnienia. W trakcie realizacji robot utrudniania i zagrozenia wynikajg z

- wprowadzenia ruchu wahadtowego,

- skierowanie pieszych na drugg strone drogi (wolng od robét)

- mozliwos¢ potracenia pieszego lub pracownika budowy,

- mozliwos¢ chwilowego zatrzymania ruchu (za i wytadunek materiatéw do budowy)

6. Opis stanu projektowanego
Roboty podzielono na 3etapy robét jak wskazano na rysunkach od 2.1 -2.3

W celu ostrzezenia kierujgcych i pieszych o utrudnieniach w ruchu projektuje sie wprowadzenie
czasowej zmiany organizacji ruchu pojazdéw i pieszych poprzez oznakowanie pionowe oraz urzadzenia
bezpieczenstwa ruchu. Podczas prowadzenia robdt na poszczegdlnych etapach, planuje sie zajecie jezdni
na szerokosci 1,50 m oraz pobocza na catej szerokosci, czasowo bedzie zajmowany prawy pas ruchu na
catej szerokosci 3,00 m.



6.1. Etap 1 —(rys 2.1, zakres robot 262,50 m)

Planowane roboty: roboty rozbiérkowe, zdjecie humusu, wykonanie robét ziemnych i

odwadniajgcych, podbudowy i nawierzchnia na zjazdach, chodnikach, roboty wykonczeniowe
(humusowanie). Zajmowana bedzie istniejgca jezdnia na szer. 1,50 m (zwezenie jezdni do szer. 6,00 m).
W celu ograniczenia zagrozenia wprowadzono zmiany w istniejgcej organizacji ruchu polegajgce na:

- od strony jezdni wygrodzenie prac tablicami U-21a/b w odlegtosci co 20 m pozostawiajgc na jezdni
szer. min. 6,0 m (w przypadku wykopdw pow. 0,50 m nalezy zastosowaé zapory U-20a w sposdb ciggty).
- od strony najazdu ustawienie tablicy U-3d ze swiattami koloru zéttego, z tabliczkg T-0 (przejscie druga
strong drogi) i znaku zakazu B-41)dla drugiego kierunku — zapore drogowg U-20b ze Swiattami koloru
26ttego oraz znakami jak powyzej.

- ruch pieszy skierowany na drugg strone drogi.

Na czas prowadzenia robdt nalezy ustawic¢ znaki pionowe: -

- A-14 roboty na drodze

- U-12b/c zwezenia jezdni na drodze

- A-30 inne niebezpieczenstwa

- B-25i33 40 km/godz ,,ograniczenie predkosci”

- B-41,,zakaz ruchu pieszych”

- T-O,,Piesi”

- na krzyzujacych z drogami wewnetrznymi, tablice F-6a

- od strony jezdni wygrodzenie prac tablicami kierujgcymi U-21a/b. W przypadku wykopow powyzej 0,50
m zastosowac bariery drogowe U-20a.

- zastosowac oznakowanie w-g rys nr 2.1,

Na czas prowadzenia robdt wprowadzone reczne kierowanie ruchem pod nadzorem kierownika

budowy. Nalezy powiadomi¢ osoby zamieszkujgce w poblizu posesji o prowadzonych robotach i
mozliwosci korzystania z dojazdéw do poses;ji.
W przypadku utrudnien w ruchu lub zwezeniu jezdni do jednego pasa ruchu, nalezy wprowadzi¢
reczne kierowanie ruchem przez osoby przeszkolone odpowiednio oznakowane i wyposazone w
urzadzenia do komunikowania sie za pomoca urzadzen mobilnych. Na poszczegdlnych rysunkach,
wskazano miejsce lokalizacji tych oséb.

6.2 Etap 2 — (rys 2.2 zakres robot 302,40 m)

Planowane roboty: roboty rozbiérkowe, zdjecie humusu, wykonanie robét ziemnych i

odwadniajgcych, podbudowy i nawierzchnia na zjazdach chodnikach, roboty wykonczeniowe
(humusowanie). Zajmowana bedzie istniejgca jezdnia na szer. 1,50 m (zwezenie jezdni do szer. 6,00 m).
W celu ograniczenia zagrozenia wprowadzono zmiany w istniejgcej organizacji ruchu polegajgce na:

- od strony jezdni wygrodzenie prac tablicami U-21a/b w odlegtosci co 10 m pozostawiajac na jezdni
szer. min. 6,00 m (w przypadku wykopdw pow. 0,50 m nalezy zastosowac zapory U-20a w sposob ciggty).
- od strony najazdu ustawienie tablicy U-3d ze swiattami koloru zéttego, z tabliczkg T-0 (przejscie druga
strong drogi) i znaku zakazu B-41)dla drugiego kierunku — zapore drogowg U-20b ze swiattami koloru
26ttego oraz znakami jak powyzej.

- ruch pieszy skierowany na drugg strone drogi.

Na czas prowadzenia robdt nalezy ustawic¢ znaki pionowe: -

- A-14 roboty na drodze

- U-12b/c zwezenia jezdni na drodze

- A-30 inne niebezpieczenstwa

- B-251i33 30 km/godz ,,ograniczenie predkosci”

- B-41,,zakaz ruchu pieszych”

- T-O,,Piesi”



- na krzyzujacych z drogami wewnetrznymi, tablice F-6a

- od strony jezdni wygrodzenie prac tablicami kierujgcymi U-21a/b. W przypadku wykopdw powyzej 0,50
m zastosowac bariery drogowe U-20a.

- zastosowac oznakowanie w-g rys nr 2.2,

Na czas prowadzenia robdt wprowadzone reczne kierowanie ruchem pod nadzorem kierownika
budowy. Nalezy powiadomi¢ osoby zamieszkujgce w poblizu posesji o prowadzonych robotach i
mozliwosci korzystania z dojazdéw do poses;ji.

W przypadku utrudnien w ruchu lub zwezeniu jezdni do jednego pasa ruchu, nalezy wprowadzi¢
reczne kierowanie ruchem przez osoby przeszkolone odpowiednio oznakowane i wyposazone w
urzadzenia do komunikowania sie za pomocg urzadzen mobilnych. Na poszczegdlnych rysunkach,
wskazano miejsce lokalizacji tych oséb.

6.2 Etap 3 —(rys 2.3 zakres robot 86,70 m)

Planowane roboty: wykonanie robét ziemnych i odwadniajgcych, roboty wykonczeniowe

(humusowanie). Zajmowana bedzie istniejgca jezdnia na szer. 0,50 m (zwezenie jezdni do szer. 6,00 m).
W celu ograniczenia zagrozenia wprowadzono zmiany w istniejgcej organizacji ruchu polegajgce na:

- od strony jezdni wygrodzenie prac tablicami U-21a/b w odlegtosci co 10 m pozostawiajgc na jezdni
szer. min. 6,00 m (w przypadku wykopdw pow. 0,50 m nalezy zastosowac zapory U-20a w sposdb ciggty).
- od strony najazdu ustawienie tablicy U-3d ze swiattami koloru zéttego, z tabliczkg T-0 (przejscie druga
strong drogi) i znaku zakazu B-41)dla drugiego kierunku — zapore drogowg U-20b ze Swiattami koloru
26ttego oraz znakami jak powyzej.

- ruch pieszy skierowany na drugg strone drogi.

Na czas prowadzenia robdt nalezy ustawic¢ znaki pionowe: -

- A-14 roboty na drodze

- U-12b/c zwezenia jezdni na drodze

- A-30 inne niebezpieczenstwa

- B-25i33 30 km/godz ,,ograniczenie predkosci”

- B-41,,zakaz ruchu pieszych”

- T-O,,Piesi”

- na krzyzujacych z drogami wewnetrznymi, tablice F-6a

- od strony jezdni wygrodzenie prac tablicami kierujgcymi U-21a/b. W przypadku wykopdéw powyzej 0,50
m zastosowac bariery drogowe U-20a.

- zastosowac oznakowanie w-g rys nr 2.3,

Na czas prowadzenia robdt wprowadzone reczne kierowanie ruchem pod nadzorem kierownika
budowy. Nalezy powiadomi¢ osoby zamieszkujgce w poblizu posesji o prowadzonych robotach i
mozliwosci korzystania z dojazdéw do poses;ji.

W przypadku utrudnien w ruchu lub zwezeniu jezdni do jednego pasa ruchu, nalezy wprowadzi¢
reczne kierowanie ruchem przez osoby przeszkolone odpowiednio oznakowane i wyposazone w
urzadzenia do komunikowania sie za pomocg urzadzen mobilnych. Na poszczegdlnych rysunkach,
wskazano miejsce lokalizacji tych oséb.

6.4 Urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu
W ciggu wykonanych robét zastosowano bariery U-3c, U-21b a od osi jezdni U-20a/b, na

barierach nalezy stosowad swiatta pulsujgce koloru zéttego.

7. Przewidywane terminy wykonania etapow robot
- etap 1 — km 2+682,50 — 2+984,90 zakres robét na dt. 302,40 m, lewa strona drogi rys nr 2.1,
Przewidywany termin wykonania robét — 30 dni




- etap 2 — km 2+420,00 — 2+682,50 zakres robdét na dt. 262,50 m, prawa strona drogi rys nr 2.2,
Przewidywany termin wykonania robét — 30 dni

- etap 3 — km 2+451,80 — 2+538,50 zakres robdt na dt. 86,70 m, prawa strona drogi rys nr 2.3,
Przewidywany termin wykonania robét — 30 dni

8. Opis ogodlny prowadzenia robot
» Przy zajmowaniu czesci jezdni (szer. 1,50 m) ruch wahadtowy — nalezy kierowaé ruchem przez

osoby posiadajgce odpowiednie przeszkolenie do kierowania ruchem

» lIstniejgce zjazdy w obrebie ,,wahadta” nie pozostawia¢ bez nadzoru osdéb kierujgcych ruchem —
sposoéb korzystania z zjazdu nalezy uzgodnié z wtascicielami przylegtych poses;ji,

> Roboty nalezy organizowac¢ w taki sposéb zeby minimalizowaé odcinki robét wymagajgcych
wprowadzenia ruchu wahadtowego z podziatem na podetapy

> Przy prowadzeniu wykopow o gtebokosci powyzej 0,50 m, wykopy te nalezy zabezpieczy¢
zaporami U-20a na catej dtugosci wykopu

» Bezposrednio za robotami nalezy przywracac istniejgce na drodze ograniczenia predkosci
(stosowane znaki B-34 (50km/godz)

» Po zakonczeniu dziatki dziennej robot, przywracac pas drogowy do stanu petnej przejezdnosci z
pozostawieniem niezbednego oznakowania (znaki A, B, i ewentualnie U-21a/b oraz B-33 (50
km/godz) jezeli jest taka potrzeba)

» Bezposrednio za robotami nalezy przywracacd istniejgce na drodze ograniczenia predkosci

» Podczas wykonywania robot poza jezdnig gdzie nie ma konieczno$ci zajmowania jezdni, nalezy
przywracac ruch na catej szerokosci jezdni.

9. Znaki drogowe
1. Znaki drogowe, tablice informacyjne i urzagdzenia bezpieczeristwa ruchu drogowego, przewidziane do

wprowadzenia w zwigzku z robotami, odpowiada¢ powinny przepisom zawartym w zatgcznikach 1 do 5.2
rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczerstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach.
2. W czasie prowadzenia robét nalezy zapewni¢ statg kontrole ustawienia zabezpieczenia, oswietlenia i
oznakowania zastepczego, a stwierdzone usterki niezwtocznie likwidowac,
3. W przypadku wystepowania utrudnien w ruchu (np. roztadunek materiatéw) winien kierowac¢ ruchem
przeszkolony pracownik posiadajgcy odpowiednie zaswiadczenie o ukonczeniu szkolenia z zakresu
wykonywania niektdrych czynnosci zwigzanych z kierowaniem ruchem drogowym,
4. Po zakonczeniu robdt przywrdcié statg organizacje ruchu. Wykonane oznakowanie nalezy zgtosi¢ do
odbioru odpowiednim protokotem zgtoszenia przed wykonaniem robdt, a po ich zakoniczeniu réwniez
zgtosi¢ odbidr przywrdcenia pasa drogowego,
5. Roboty nalezy prowadzié po uzyskaniu decyzji na wejscie w teren.
6. W przypadku koniecznosci wyjazdu pojazdéw ze zjazdéw indywidualnych wprowadzi¢ na ten czas
reczne kierowanie ruchem pod nadzorem kierownika budowy.

Ponadto przed rozpoczeciem prac Wykonawca winien uzgodni¢ z osobami zainteresowanymi
sposob korzystania ze zjazdéw gdzie zastosowano bariery drogowe U-20a.

10.Umieszczenie znakow
Lokalizacje projektowanych znakéw zaznaczono na zatgczonym planie sytuacyjnym.

Montaz znakéw drogowych nalezy dokonaé zgodne rozporzadzenia Ministrow Infrastruktury oraz Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r w sprawie znakdéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. Nr



170 poz.1393.) i zatacznika nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 r. ,w
sprawie szczegotowych warunkdéw technicznych dla znakdéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach”.

11.Uzasadnienie zmiany oznakowania
W ciggu drogi prowadzone bedg nastepujgce roboty: roboty ziemne — zdjecie humusu, wykopy i nasypy,
wykonanie kanalizacji deszczowej, rowéw (odwodnienia), wykonanie podbudowy,
kraweznikow, obrzezy i nawierzchni chodnikdw, humusowanie i obsianie trawg,
oznakowania i urzgdzen bezpieczenstwa ruchu

utozenie
ustawienie

w celu zapewnienia bezpieczenstwa ruchu pojazddw, a szczegdlnie ruchu pieszych, proponuje sie
zmiane oznakowania jak na rysunkach. Oznakowanie pionowe na czas wykonywania robdt, nalezy

ustawié przed ich rozpoczeciem i przystonié¢ lub odwrdci¢ tarcza réwnolegle do krawedzi jezdni. Odbidr
oznakowania zgtosi¢ do administratora drogi i Policji.

Odpowiedzialny za oznakowanie — wykonawca roboét.

Rys. 1.6.7. Wysokosé umieszczenia znakéw:

min. 2,00

—>
min. 2,00
(wyjatkowo 1,5 m)

i }—J
a) kategorii A, B, C, D, F, G na drogach 2 . 2 a v
g) dwoéch na jednym stupku na drogach innych niz uli

1O

-

min. 2,20

min. 2,20 _ |

i} kategorii A, B, C, D, F, G k) dwach na jednym stupku na ulicach

Opracowat :
mgr inz. Kamil Haraf
upr. proj. MAP/00285/PO0OD/14



